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Bu dokiiman hakkinda

Bu dokiiman, OPT-CAX-211 cihazinin islevi, kurulumu ve programlanmasi hakkinda ayrintili teknik bilgiler saglar.

Yasal sorumluluk reddi

OPTIMUS SOLUTIONS, onceden haber vermeksizin iriinde degisiklik yapma veya bu belgenin icerigini degistirme
hakkini sakl tutar.

Mutabik kalinan 6zellikler verilen tim siparisler icin kesindir. OPTIMUS SOLUTIONS, bu belgedeki olasi hatalardan
veya olasi bilgi eksikliklerinden dolayi hi¢cbir sekilde sorumluluk kabul etmez. OPTIMUS SOLUTIONS, bu belgedeki ve
burada yer alan konu ve cizimlerdeki tiim haklari sakli tutar. OPTIMUS SOLUTIONS'IN 6nceden yazili izni olmaksizin
icerigin - bunlarin bolimleri de dahil olmak {izere - cogaltilmasi, Gglinci sahislara aktarilmasi veya islenmesi yasaktir.

Telif hakki 2024 OPTIMUS SOLUTIONS
Tum haklari Saklidir

Ambalajin atilmasi

Ambealaj, cihazi aktarim sirasinda hasar gormekten korur. Kullanilan tim malzemeler ¢evre agisindan guivenli ve geri
donusturilebilir. Lutfen ambalaji cevreye duyarli bir sekilde imha ederek bize yardimci olun.

Eski cihazin atilmasi

Lutfen eski cihazi yerel yonetmeliklere uygun olarak elektrikli ve elektronik cihazlar icin belirtilen toplama noktasina
atin. Herhangi bir sorunuz icin lltfen yetkili makamla iletisime gecin.



1 Uriin Tanimi

Kullanim Kilavuzu | OPT-CAx-211

OPT-CAx-211 farkli kullanim amaclarinin bir arada sunan KNX uyumlu otomasyon cihazidir. Salter, Valf, Perde/Panjur,
3-Nokta Motor ve Fan Coil kontrol islemlerini tek bir cihaz tizerinden yapilabilir. 4,8,12,16,20 ve 24 kontak cikisi iceren
modelleri bulunmaktadir. Her kontak bagimsiz beslemeli ve 16A'e kadar akim strebilen, anlik akim isteklerine (Inrush)
cevap verebilen, kalici tip (latching type) rle icerir. TUm modeller ayni fonksiyonlara sahip olup fonksiyon sayisi kontak
sayistyla orantili olarak artar.
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1.2 Montaj ve Baglanti Semalari
Kombine aktlator, pano tipi DIN rayina monte edilecek sekilde tasarlanmistir. Gizli yay montaj sayesinde s6kmek
icin bir mandali ¢cektirmeye gerek duymaz: cihazi raya monte etmek icin dnce st kismini yerlestirip alt kismi raya

dogru klik sesini duyana kadar ittirmeniz yeterlidir. Cihazi raydan cikarmak icin dnce asagi dogru bastirip alt kismini
kendinize ¢cekmeniz, raydan kurtulunca yukari dogru kaldirmaniz yeterli olacaktir.

1.2.1 Montaj ve Kurulum

Cihaz, sadece elektrik panosuna ve KNX otomasyonu konusunda yetkili bir personel tarafindan monte edilmelidir.
Yetkili personel icin notlar: Cihaz elektrik panosuna monte edilir. Faz baglantilari cihazin tGzerinde gosterildigi gibi
yapilir. Baglanti yapilmasi esnasinda tim elektriksel dnlemlerin alinmis olmasi gerekmektedir. IP koruma bilgisi
dikkate alinarak nemli ve tozlu ortamlarda kullanilmamalidir.

35mm DIN raya asagidaki gibi takilabilir:

Cihazin Ust kismini raya astiktan sonra alt kismini raya dogru klik sesi gelene kadar ittiriniz. Cihazi raydan ¢ikarmak
icin 6nce asagi ittirip alt kismini kendinize dogru cekerek raydan kurtulmasini saglayin, ardindan yukari dogru hafif

ittirerek askidan alin.
Basiniz/ Press 1. i

2.

Montaj/Montage ~ ~=) "
Sékiim /Demontage F_

Elektrik ve veri hatti baglantilarini yapmadan once sebekenin kapali oldugundan ve gerekli diger onlemleri
aldiginizdan emin olunuz. Bulundugunuz ilkenin elektrik montaj yonetmeliklerine uyunuz. Sebeke gerilimi ve KNX
hattinin kisa devre kontroliinii yaptiktan sonra baglantilari sekildeki gibi yapiniz. Elektrik saglandiktan sonra durum
gostergelerini izleyiniz. Cihaz KNX hattindan beslendiginde, acilis seremonisini gerceklestirerek kullanima hazir hale
gelir. Farkli cihazlara gore farkh baglanti yontemleri vardir.



Modellere gore baglanti kapasitesi ve baglanma sekilleri asagidadir.

Modeller Baglanti Kanallari
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Ornek baglanti semasi asagida verilmistir. Baglanti ile ilgili uyarilar:

«  Kanallar sayilarla adlandiriimistir. Siralama Ust-alt seklinde saga dogru artar.

- Birden fazla kontak kullanilan (fan coil, perde, motor vb.) fonksiyonlarda baglanacak cihazin baglanti semasini
dikkate alarak olasi faz cakismalarini 6nleyecek sekilde baglanti yapiniz.

«  Fan coil baglatigi, 1sitma ve/veya sogutma vana motorlarini icermez; bu motorlar teknolojisine gore uygun olarak
yukaridaki baglanti tablosuna gore baglanabilirler.



Lamba, On/Off Vana, Role Jaluzi / Perde
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1.3 Teknik Ozellikler

Besleme gerilimi KNX 30 VDC
KNX akim tliketimi Max. T0mA
KNX mod S-Mod
Baglant KNX Baglanti
Koruma sinifi IP 20
Montaj DIN Rayi
Cikis sayisi 4,8,12,16,20 veya 24
Cikis anahtarlama akimlari 16A 277 VAC

Galisma -5..+45 °C
Sicakhk araliklar <aklama 95455 °C
Olciiler ve Agirhk (GxYxD) Net - Briit
4 kanal 54 x 92 x 64 mm (3MW) 143g - 1689
8 kanal 90x 92 x64 mm (5 MW) | 230g-261g
12 kanal 108 x 92 x 64 mm (6MW) | 2979 - 334g
16 kanal 144x 92 x 64 mm (8MW) | 3829 - 4249
20 kanal 198x92x64 mm (11 MW) | 531g-581g
24 kanal 198x92x64 mm (11 MW) | 531g-581g
Muhafaza ABS V0

Baglanti Terminalleri

4 mm? cok damar, 6 mm? tek damar

Sertifika

CE

Urlin Etiketi Konum

Uriin etiketi cihazin arka yiiziindedir

Uriin Etiketi Bilgisi

optimusv” OPT-CA8-111

Combi Actuator - 8 Channel/16A P.D:7/2023

T GexEC €

Optimus Doruk Elektrik Elektronik Otomasyon A.S.
Istanbul / Tiirkiye T:(+90216)4441105 Made in Tuirkiye

Garanti Etiketi Konum

Garanti etiketi cihazin alt yGziindedir

Kullanim Kilavuzu | OPT-CAx-211

9



2 Manuel Kullanim

Cihazin icini asla agmayiniz. Cihazin icinde kullanicinin veya montaj personelinin servis verebilecedi bir malzeme
bulunmamaktadir. Cihazin kapagdini agmak veya garanti etiketini ¢cikarmak GrlinG garanti disi hale getirir. Toz vb.
temizligi icin kuru bir bez kullaniniz ve sadece 6n ylizeyi temizleyiniz.

Cihaz fabrika ayarlari olarak tim kanallari perde/panjur baglanacak sekilde programlanmistir. Manuel ayarlamada
da perde/panjur kontrol edecek sekilde yiklenmistir. Ancak istenirse tim kanallar kontak moduli olarak da
ayarlanabilir(!). Cihazin manuel kontrollerinin yapilabilmesi icin KNX baglantisinin yapilmis olmasi ve hattin aktif
olmasi gerekmektedir. Cihazin manuel kullanimi, parametreler ile kisitlanabilir (Genel ayarlara bakiniz).

Manuel sembolil ve durum gostergesi.
Uzun basma: Manuel moda girme, manuel moddan ¢ikma
Kisa basma: Manuel modda iken secilen kanali degistirme

On Tusu: On, Up veya Artirma tusu

Off Tusu: Off, Down veya Azaltma Tusu

Kanal se¢im gostergeleri
Yanip séniiyorsa: manuel modda secilen kanal(lar)1 gosterir

Kanal durum gostergeleri:

Ustteki LED: Kanalin On, Open veya (iciincii fan hizinda oldugunu gésterir
Ortadaki LED: Kanal(lar)in ikinci fan hizinda oldugunu gosterir

Alltaki LED: Kanalin Off, Close veya birinci fan hizinda oldugunu gosterir
Hicbir LED yanmiyorsa Fan Coil kapali konumda demektir.

Cihazin 6n yuziindeki el semboliine 1 saniye kadar basiniz. Yanindaki LED sembol yanacaktir (E§er yanmiyorsa, KNX
hattini ve beslemesini kontrol ediniz, ayrica cihazin manuel moda gecisi parametrelerden engellenmis olabilir).
Cihazinizi manuel moda gecirdiniz, ilk fonksiyon bloguna iliskin kanal secim gostergeleri yanip sénmeye baslar
(kontak icin 1 no.lu LED, perde/panjur,3-point vana veya 2-hizli fan coil icin 1 ve 2 no.lu LED, 3-hizl fan coil i¢in 1,2 ve
3 no.lu LED). Bu noktada manuel semboliine kisa stireli basarsaniz sonraki fonksiyon bloguna gecersiniz, eger manuel
tusuna uzun sireli basarsaniz Manuel konumdan ¢ikarsiniz.



2.1 Cihazin Temel Calisma Fonksiyonunun Degistirilmesi

Cihaz fabrikasyon olarak tim kanallan perde/panjur kontrol edecek sekilde programlanmistir. Ancak istenirse bu
ozellik tim kanallar kontak olacak sekilde de degistirilebilir (Bu 6zellik, program yiklenmis cihazlarda emniyet
acisindan kullanilamaz). Manuel modda iken Manuel tusuna yeteri kadar kisa siire basarak son kanala geldiginizde
bir sonraki kisa basma ile temel fonksiyon belirleme kismina ulasirsiniz. Bu konumda iken tek numarali (Ust sira) kanal
secim gostergeleri ile ¢ift numaralari (alt sira) gostergeler ardisik olarak yanip sénmeye baslar; bu durum cihazin tim
kanallarinin perde/panjur modunda oldugunu gosterir. Off tusuna uzun siire basili tutarak cihazi“hepsi réle”moduna
alabilirsiniz. Tum LEDlerin es zamanli yanip séndiiglint gozlemleyiniz. Eger On tusunu uzun siireli basarsaniz cihaz
“hepsi perde” moduna alabilirsiniz. Cihazin yeni modunu belirlediginizde bu ayari kaydetmek icin manuel tusuna
uzun sure basarak manuel moddan ¢ikmaniz gerekecektir. Cihaz tiim kontaklarini Off konumuna getirerek kendini
yeni calisma moduna hazirlayacaktir. Eger fonksiyon seciminde iken Manuel tusuna kisa basma uygularsaniz ayarlari
kaydetmeyip ilk fonksiyon bloguna gececektir.

2.2 Fonksiyon Bloklarina Gore Kontrol

Cihazin montaji tamamlanip parametreleri ETS programi tizerinden belirlendikten sonra tiim fonksiyon bloklarini
manuel olarak da kontrol edebilirsiniz. Cihazi manuel moda aliniz. Kontrol etmek istediginiz kanal(lar)i seginiz. Kontak
icin On ve Off tuslarina kisa basarak konumunu belirleyebilirsiniz. Perde/panjuru yukari kaldirmak veya agmak icin
On tusuna uzun basiniz, hareketi durdurmak icin kisa basiniz. Diger yondeki hareketler icin Off tusunu kullaniniz.
3-Nokta Kontrollii Vana Motoru da ayni sekilde kontrol edilmektedir. Fan Coil Kontrolii icin, Fan coil tipine gore (tek
¢ikis kullanan Gnitelerde tic LED'den biri yanar, kademeli tip fan coillerde ise aktif olan tiim ¢ikislar yanar) kanal durum
gostergeleri yanar; eger hicbiri yanmiyorsa fan hizi sifirdir. On tusu fan hizini artirmak icin, Off tusu da azaltmak veya
nihayetinde kapatmak icin kullanilr.

Uyarilar:

«  Manuel mod, tiim yetkiyi operatore verdiginden islemler yetkili personel tarafindan yapilmalidir. Safety objesi de
dahil olmak Gzere KNX hattindan gelen komutlar géz ardi edilir.

« ETS parametreleri uygulanarak, cihaz zaman asimiyla manuel moddan cikabilir ve cikanlabilir (genel
parametrelere bakiniz).

«  Manuel modda yapilan degisikliklere ait durum bilgisi, iletisim objeleri Gizerinden KNX hattina gonderilir.

«  Normal calisma esnasinda otomatik modda c¢alisan fan coil fonksiyonu, cihaz manuel moda gectiginde normal
olarak manuel moda gecer, manuel moddan ¢ikildiginda fan coil cihazlarinin otomatik calismasina devam etmesi
icin Otomatik Fan Hizi komutunun gonderilmesi gerekmektedir.



3 Cihaz Parametreleri

Cihazin devreye alinmasi icin ETS5 veya Ustl yazilim gerekmektedir. E§er programin Ayarlar kismindaki Lisan
sekmesinde Onerilen Uriin Lisani: Tiirkce secili ise Griine ait tiim ayarlar Tiirkce géziikecektir, diger dil secimlerinde
ingilizce gdziikecektir. Asagida Tiirkce menii ile anlatim yapilmistir.

Optimus Kombine Aktiiator serisi tek bir kiitiphane dosyasinda (knxprod) toplanmistir. Bu dosyanin gtincel halini

internet sitemizden indirebilirsiniz. Kiitiphane dosyasini ETS projesine eklediginizde ayarlarini diizenlemeye
baslayabiliriz:

3.1 Genel Parametreler

— Genel Cihaz Modeli 4 Kanalh -
Genel Baslangig Gecikmesi 3 S lsn
Sk e Manuel Galigmaya lzin Ver Pasif O Aktif

Manuel Calisma Zaman Asimi Asla > dk

+ Kanal-1

Kontaklar igin Gavenlik Onceligi Girigi Q' Pasif Aktif
+ Kanal-2 L L. i i

Perde/Panjur Igin Rizgar Alarm Girigi Q' Pasif Aktif
+ Kanal-3..4

Oncelikle devreye alinacak cihazin modeline gére kac kanalli oldugunu ayarlamaniz gerekmektedir. Devreye
alacaginizdan farkh bir model secerseniz devreye alma sorunu yasarsiniz.

—  Genel Cihaz Modeli 4 Kanall -
Genel Baslangig Gecikmesi 4 Kanalh v
) & Kanalh
Kanal Konfigirasyonu Manuel Caligmaya lzin Ver 12 Kanall
Manuel Galigma Zaman Agimi Urbamsl
+ Kanal-1 20 Kanalh
Kontaklar igin Gavenlik Onceligi Girigi 24 Kanall
+ Kanal -2 o . i )
Perde/Panjur Igin Rizgar Alarm Girigi O Pasif Aktif
+ Kanal-3 .4

Cihaz modelini sectikten sonra diger ayarlari belirlemeye gecebiliriz:



3.1.1 Baslangi¢ Gecikmesi

Cihaz enerjilendiginde acilis islemlerini yapmaya ve mevcut durum bilgilerini yollamaya baslamak icin beklenecek
stirenin belirlendigi alandir. Tim sistemin genel kalkis izleklerini zamana yaymak icin kullanilir. 3-255 saniye arasinda
girilebilir.

3.1.2 Manuel Calismaya izin Ver

Uclincii boliimde anlatilan Manuel calisma kismina imkan verilmesini veya engellenmesini saglamak icin kullanilr.
Aktif veya Pasif secilebilir. Varsayilan deger “Aktif"tir.

3.1.2.1 Manuel Calisma Zaman Asimi

Manuel calisabilmesine izin verilen cihazin manuel konumda kalma siiresi bu listeden belirlenir. Secenekler Asla, 5, 60
ve 240dk’dir. Eger bir siire secilmisse bu siire sonunda cihaz manuel moddan ¢ikar.

3.1.3 Kontaklar icin Giivenlik Onceligi Girisi
Bu obje kontaklarin herhangi bir giivenlik objesi bilgisine gére konumlarini belirlemek icin kullanihr. Guvenlik

Onceligi iletisim Objesini (6 Numara) gosterir veya gizler.“Kontak” fonksiyonu ayarlarinda géziiken “Giivenlik Onceligi
Reaksiyonlari” seceneginin gortnirligd, bu secenegdin aktif olmasina baglidir.

3.1.4 Perde/Panjur icin Riizgar Alarmi Girisi
Bu obje perde/panjur cihazlarinin, Riizgar Alarmi objesi bilgisine gére konumlarini belirlemek igin kullanilir. Riizgar

Alarmi iletisim Objesini (7 Numara) gosterir veya gizler.“Perde/Panjur” fonksiyonu ayarlarinda géziiken “Riizgar Alarmi
Durumu” seceneginin goriinlrligl, bu secenegin aktif olmasina baghdir.

Cihazin Genel iletisim Objeleri:

(K);::: x::::as‘ Nesne islevi Uzunluk / Veri Tiirii C [R|W|T
0: Genel Manuel Kontrol Durumu 1 bit / state C |[R|-|T
1:Genel Manuel Kontroli Durdur 1 bit / switch C |- |W]|-
< | 2:Genel Kanallarin Durum Degerlerini Iste 1 bit / switch C |- |W]|-
é 3:Genel Merkezi Kontak Girisi 1 bit / switch C |- |W/|-
4:Genel Merkezi Perde/Panjur Hareket Girisi 1 bit / up/down C |- |W|-
5:Genel Merkezi Perde/Panjur Durdurma Girisi 1 bit/ step C |- |W]|-
6: Genel Kontaklar icin Glvenlik Onceligi Girisi 1 bit/ alarm C |- |wW|-
7 : Genel Perde/Panjur icin Riizgar Alarm Girisi 1 bit / alarm C |- |W|T

« Manuel Kontrol Durumu: 1 bit durum objesi ile cihazin manuel moda gectigini veya bu moddan ¢iktigini bildirir.

o Manuel Kontrolii Durdur: Bu objeden gonderilecek 1 bitlik deger ile cihazin manuel moddan ¢ikisi saglanir.

« Cikislarin Durum Degerlerini iste: Merkezi kontrol veya gériintiileme sistemlerinden gelecek 1bitlik talep ile
cihaz tim durum bilgisi ¢ikigslarindan mevcut durumlarini paylasir.

« Merkezi Kontak Girisi: Kontaklar icin merkezi hareket objesi baglantisidir (Katilim her kontaktan ayrica yapilir).

o Merkezi Perde/Panjur Hareket Girisi: Perde/Panjur cihazlarinin merkezi olarak hareket etmesi icin kullanilir
(Katilim her Perde/Panjur icin ayrica yapilir)

e Merkezi Perde/Panjur Durdurma Girisi: Perde/Panjur cihazlarinin merkezi olarak durdurulmasi icin kullanilir
(Katilim her Perde/Panjur icin ayrica yapilir)

« Kontaklar icin Giivenlik Onceligi Girisi: Yukarida anlatiimistr.

«  Perde Panjur icin Riizgar Alarmi Girisi: Yukarida anlatilmistir.



3.2 Kanal Konfigiirasyonu

Genel ayarlarin ikinci ve son sekmesi kanal konfiglirasyonudur. Bu kisimda kanallara fonksiyonlar atanir. Atamalar
dorderli kanallar halinde yinelenir.

= Genel Kanal - 1... 4 Konfiglrasyonu
Fonksiyon Blogu 1 Keontak -
Genel
Fonksiyon Blogu 2 Kontak v
Kanal Konfiglrasyonu Perde/Panjur
@ Kanal - 1ve Kanal - 2 KONTAK olarak se  3-Mokta Kontrolld Vana
+  Kanal -7 Fan Coil 2 Kademeli
Fonksiyon Blogu 3 Fan Coil 3 Kademeli
+ Kanal -2
@ Kanal - 3 ve Kanal - 4 PERDE/PANJUR olarak segilmistir
+ HKanal-3 .4

Perde Panjur: iki kontak kullanir, diger iki kontak aynisi, 3-Nokta Kontrollii Vana veya kontak secilebilir.

Kontak: 1 cikis kullanir, FB1 kontak secilirse FB2 de kontak olarak belirlenir, diger iki kontak icin kontak, perde/panjur
veya 3-Nokta Kontrollli Vana fonksiyonlarindan secim yapilabilir.

Fan Coil 2 Kademeli: iki kontak kullanir, diger iki kontak, 3-Nokta Kontrollii Vana, Perde/Panjur veya kontak segilebilir.
Fan Coil 3 Kademeli: U¢ kontak kullanir, diger kanal sadece kontak olarak secili gelir.

Ekranda oldugu gibi yapilan tercihlere gére atamalar agiklayici bicimde gosterilmektedir. Orta sekme yapilan kanal
atamalarina gore sekillenir:

= Genel Kanal - 1 ... 4 Konfigiirasyonu
Fonksiyon Blogu 1 Kontak =
Genel
Fonksiyon Blogu 2 Kontak
Kanal Konfiglrasyonu
© Kanal - 1 ve Kanal - 2 KOMNTAK olarak segilmistir
+ Kanal-1
Fonksiyon Blogu 3 Perde/Panjur b
+ Kanal-2
© Kanal - 3 ve Kanal - 4 PERDE/PANJUR olarak secilmigtr
+ Kanal-3 .4

+ Kanal-5_.6
Kanal - 5 ... 8 Konfiglirasyonu

+ Kanal-7..8 Fonksiyon Blogu 5 Fan Coil 2 Kademeli =

© Kanal - 5 ve Kanal - 6 FAN COIL 2 KADEMEL olarak secilmigtir

Fonksiyon Blogu 7 3-MNokta Kontrolld Vana =

© Kanal - 1 ve Kanal - 2 3 NOKTA KONTROLLO VAMA olarak secilmigtir




4 Cihaz Fonksiyonlari

4.1 Kontak Parametreleri

Gelen komuta gore 1 adet cikisi acik devre veya kisa devre yapan fonksiyondur. Parametreler asagida gosterilmektedir:

= Genel Kanal Tipi 2 Normalde Agik Normalde Kapal
Genel KMNX Hatti Kesildiginde Konum Reaksiyon Yok =
Kanal Konfigarasyonu Gavenlik Onceligi Durumu Reaksiyon Yok =
8-bit Veri Al Q' Hayir Evet
= Kanal -1
Dururn Bilgisi GGnder Q) Dedisim Sonrasinda Daima
Kontak Parametreleri
Merkezi Kontak Girigiyle Kentrol Q' Hayir Evet
+ Kanal -2
Senaryolar Q) Hayr Evet
+ Kanal-3 .4
Zaman Fonksiyonu Q) Hayr Evet
Lajik Fonksiyonu Q' Hayr Evet

4.1.1 Kanal Tipi

Cikis kontaginin dogal calisma prensibinin tanimlandigi yerdir. Varsayilan deger Normalde Acik’tir. Kanala ON komutu
geldiginde kontak kisa devre olur, OFF komutu geldiginde kontak agik devre olur. Normalde Kapali kontakta ise
komutlar tersine isler. Durum bilgisi sabittir: Kontak kisa devre ise 1 acik devre ise 0 degeri Uretilir. Cihazin Gzerindeki
durum bilgisi de kontagin gercek durumunu (kisa devre icin 1, acik devre 0) gosterir.

4.1.2 KNX Hatti Kesildiginde Konumu

Cihaz eneriji kesintisi aninda (KNX hattinin enerjisi) konumunu degistirebilir. Buna iliskin tercih bu alanda yapilir.
Secenekler Mevcut Konum, Acik Kontak ve Kapali kontaktir. Varsayilan deger Mevcut Konum’ dur. Uzun sureli
kesintilerin yasandigi uygulamalarda Acik Kontak yapmak onerilebilir.

4.1.3 Giivenlik Onceligi Konumu

Cihazin 6 numaraliiletisim nesnesi GUzerinden gonderilen komutlara gére islem yapmasi icin belirlenen tercih alanidir.
Secenekler Mevcut Konum, Acik Kontak ve Kapali kontaktir. Varsayilan deger Mevcut Konum’dur. Diger seceneklerden
biri secildiginde Givenlik Onceligi Sonunda islem kismi acilir ve ayni secenekler {izerinden tercih tekrar belirlenir.

4.1.3.1 Giivenlik Onceligi Sonunda

Bu kisimda cihazin 6 numarali iletisim nesnesi tizerinden alarm durumundan sonra 0 degeri geldiginde ilgili kanalin
ne islem yapacagina karar verilmesi icin kullanir. Bu secenekler; Mevcut Konum, Acik Kontak, Kapali Kontak ve Onceki
Konuma Dondir.



4.1.4 8-bit Veri Al

Kontagin 1-bit yani sira 1-byte ile de konum degistirebilmesi icin yapilan ayardir. Genelde 1-byte deger gonderen
termostatlar ile ¢calisan isitma/sogutma vanalarinin kontroliinde kullanilir.“Evet” olarak isaretlendiginde acilan satir ile
Esik degeri belirlenir. Esik girisinden gelecek bilgi, belirlenen bu deger veya fazlasi ise ¢ikis aktif olur; gelen bilgi esik
degerinden ufaksa cikis pasif hale gecer. Fancoil uygulamalarinin termal veya selenoid vana baglantilari da bu sekilde

yapilhr.

4.1.4.1 Esik (Dahil)

Esik girisinden gelecek bilgi, belirlenen bu deger veya fazlasi ise normalde agik kanallarda ¢ikis aktif olur. Normalde
kapali kanallarda ise cikis pasif olur; gelen bilgi esik degerinden ufaksa normalde kapali kanallarda cikis pasif hale
gecer. Normalde acik kanallarda ise cikis aktif olur. Fancoil uygulamalarinin termal veya selenoid vana baglantilari da
bu sekilde yapilr.

4.1.5 Durum Bilgisi Gonderimi

Cihaz mevcut konumunu, Kontak Durumu iletisim nesnesi Gzerinden islem aninda gonderebilir. Durum bilgisi, kontak
cikisi konum degistiginde veya kontak degismese de her komut geldiginde gonderilebilir. Bu tercih burada yapilir.

4.1.6 Merkezi Kontak Girisiyle Kontrol

ilgili kontagin 3 Numarali Merkezi Kontak Girisi nesnesi ile islem yapip yapmayacaginin belirlendigi alandir. “Evet”
secilirse, 3 numarali obje lizerinden génderilen komutlara gore de islem yapar.

4.1.7 Senaryolar

Kontagin, Tbyte Senaryo komutlarina gore alacagi konumlari belirlemek icin kullanilir. Senaryolar secenegi “Evet”
secildiginde orta sekmede Kontak Parametrelerinin altinda “Senaryolar”isimli sekme olusur. Bu sekmeye girdiginizde
asagidaki ekranla karsilasirsiniz:

=  Genel Senaryo Numaras: 1 Senaryo 1 -

Genal Senaryo Konumu 1 Reaksiyon Yok -

Kanal Konfiglrasyonu

Senaryo Numaras: 2 Senaryo 1 =

—  Kanal-1 Senaryo Konumu 2 Reaksiyon Yok =
= Kontak Parametreleri Senaryo Numarasi 3 Senaryo 1 =
Senaryolar Senaryo Konumu 3 Reaksiyon Yok b
R Senaryo Numaras: 4 Senaryo 1 =
+ Kanal-3 .4 Senaryo Konumu 4 Reaksiyon Yok -
Senaryo Numarasi 3 Senaryo 1 bt

Senaryo Konumu 5 Reaksiyon Yok =

Her kontak icin 5 adede kadar senaryo sahnesi belirleme imkani verilmistir. Senaryo numarasi kisminda “Kontak
Senaryo” iletisim nesnesinden gelecek bilgi secilir, “Senaryo Konumu” kisminda ise bu senaryoda kontagin alacagi
konum belirlenir.



4.1.8 Zaman Fonksiyonu

Kontagin zamana bagli islemler yapabilmesinin ayarlandigi kisimdir. Buna ait islemler yapilacaksa “Evet secilir”. Bu
durumda orta sekmede Kontak Parametrelerinin altinda “Zaman Fonksiyonu” isimli sekme olusur. Bu sekmeye
girdiginizde asagidaki ekranla karsilasirsiniz:

- Genel Zaman Fonksiyonu Fonksiyon Yok -
Fonksiyon Yok J
Genel .
Gecikme
kanal Konfiglrasyonu Merdiven Otomatigi
Flag
= Kanal-1

= Kontak Parametreleri

Zaman Fonksiyonu

Varsayilan deger “Fonksiyon Yok” tur. Diger secenekler asagida anlatiimistir. Zaman fonksiyonlarini devre disi birakarak
kontak cikisini aktif yapabilmek icin “Kalict Agik” iletisim objesinden 1-bitlik On komutu génderilebilir. Bu objeden Off
yollandiginda zaman fonksiyonlari bir sonraki komutla islemine devam eder.

4.1.8.1 Gecikme
Cihazin Acil veya Kapan komutu aldiginda, bunu isletmek icin gecikme gerekiyorsa bu parametre secilir. ON Komutu

Gecikmesiveya OFF Komutu Gecikmesiolarak 0-6500 saniye arasinda deger girilebilir. Gecikme siiresi tamamlanmadan
diger yonde komut gelirse bu yondeki gecikme isleme baslar.

4.1.8.2 Merdiven Otomatigi

Kontak, aldigi ON komutundan itibaren bu kisimda girilecek siire sonunda otomatik olarak OFF konumuna ge¢mesi
icin kullanilir. Aydinlatma Siresi 1-6500 sn arasinda girilebilir.

4.1.8.3 Flas

Kontak cikisinin belirlen stire boyunca Aktif (On), belirlenen diger bir slire boyunca da Pasif (Off) kalmasinin ve bu
dongtinliin devam ettigi fonksiyondur. Genelde uyari 1s1gi/sesi olarak kullanilir.

17



18

Kullanim Kilavuzu | OPT-CAx-211

Kontak

Ortak Nesne:
Kanal Numarasi

Nesne islevi

Uzunluk / Veri Turi

10:Kanal - 1
20:Kanal -2
30:Kanal -3
40 : Kanal - 4
50:Kanal -5
60 :Kanal - 6
70:Kanal -7
80:Kanal - 8
90:Kanal -9
100:Kanal - 10
110:Kanal - 11
120:Kanal - 12
130:Kanal- 13
140:Kanal - 14
150:Kanal - 15
160 : Kanal - 16
170:Kanal - 17
180:Kanal - 18
190 : Kanal - 19
200 : Kanal - 20
210:Kanal - 21
220: Kanal - 22
230: Kanal - 23
240 : Kanal - 24

Kontak

1 bit / switch

11 :Kanal - 1
21:Kanal -2
31:Kanal-3
41 :Kanal - 4
51:Kanal-5
61:Kanal-6
71 :Kanal -7
81:Kanal-8
91 :Kanal -9
101 :Kanal - 10
111 :Kanal - 11
121 :Kanal - 12
131:Kanal-13
141 :Kanal - 14
151:Kanal - 15
161 :Kanal - 16
171 :Kanal - 17
181 :Kanal - 18
191 :Kanal - 19
201 : Kanal - 20
211 :Kanal - 21
221 :Kanal - 22
231 :Kanal - 23
241 :Kanal - 24

Kontak Konumu

1 bit / Switch




Kullanim Kilavuzu | OPT-CAx-211

Kontak

Ortak Nesne:
Kanal Numarasi

Nesne islevi

Uzunluk / Veri Turi

w

12:Kanal - 1
22 :Kanal -2
32:Kanal-3
42 :Kanal - 4
52 :Kanal-5
62 :Kanal -6
72 :Kanal -7
82:Kanal -8
92 :Kanal -9
102 :Kanal - 10
112:Kanal - 11
122 :Kanal - 12
132:Kanal-13
142 :Kanal - 14
152:Kanal-15
162 :Kanal - 16
172 :Kanal - 17
182:Kanal - 18
192 :Kanal - 19
202 :Kanal - 20
212 :Kanal - 21
222 :Kanal - 22
232:Kanal - 23
242 :Kanal - 24

Kontak Esik Girisi

1 byte / percentage
(0..100%)

13 :Kanal - 1
23:Kanal -2
33:Kanal-3
43:Kanal -4
53:Kanal-5
63 :Kanal -6
73 :Kanal -7
83:Kanal-8
93:Kanal -9
103 :Kanal - 10
113:Kanal - 11
123:Kanal-12
133:Kanal-13
143 :Kanal - 14
153:Kanal-15
163 :Kanal - 16
173 :Kanal - 17
183 :Kanal - 18
193:Kanal - 19
203 :Kanal - 20
213 :Kanal - 21
223 :Kanal - 22
233:Kanal - 23
243 :Kanal - 24

Kontak Kalici Aktif

1 bit
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Ortak Nesne:
Kanal Numarasi
14 :Kanal - 1
24 :Kanal -2
34:Kanal -3
44 :Kanal - 4
54 :Kanal -5
64 :Kanal - 6
74 :Kanal -7
84 :Kanal -8
94 :Kanal -9
104 :Kanal - 10
114 :Kanal - 11
124 :Kanal - 12 Kontak Lojik VE Girisi
134 :Kanal-13 Kontak Lojik VEYA Girisi 1 bit / boolean
144 :Kanal - 14 Kontak Lojik DEGISTIR Girisi
154 :Kanal - 15
164 :Kanal - 16
174 :Kanal - 17
184 :Kanal - 18
194 :Kanal - 19
204 :Kanal - 20
214 :Kanal - 21
224 :Kanal - 22
234 :Kanal - 23
244 :Kanal - 24
15:Kanal - 1
25 :Kanal -2
35:Kanal -3
45 :Kanal - 4
55:Kanal-5
65 :Kanal -6
75 :Kanal -7
85:Kanal -8
95 :Kanal -9
105:Kanal - 10
115:Kanal - 11

125:Kanal-12 -
Kontak Senaryo yte / scene
135:Kanal- 13 number

145 :Kanal - 14
155:Kanal- 15
165 :Kanal - 16
175:Kanal - 17
185:Kanal - 18
195:Kanal - 19
205 : Kanal - 20
215 : Kanal - 21
225 :Kanal - 22
235:Kanal - 23
245 :Kanal - 24

Nesne islevi Uzunluk /VeriTara | C R w [T

Kontak




«  Kontak: Bu nesneden verilen 1 bitlik deger ile kontadi kisa devre veya acik devre yapmaya yarar.

« Kontak Konumu: Bu nesne kontagin mevcut oldugu konumu 1 bitlik deger ile gosterir.

« Kontak Esik Girisi: Bu nesneden verilen 1 bytelik deger ile kontadi kisa devre veya acik devre yapmaya yarar.

»  Kontak Kalici Agik: Bu nesneden zaman fonksiyonu bulunan kanalda ¢ikar. Normalde acik kanallarda nesneye
1 degeri gonderildiginde, normalde kapali kanallarda ise 0 gonderilidiginde zaman fonksiyonundan bagimsiz
olarak kontak kisa devre olur. Diger degerlerde ise son durumuna devam eder.

« Kontak Lojik VE Girisi; Kontak Lojik VEYA Girisi ;Kontak Lojik DEGISTIR Girisi: Bu nesne 1 bitlik deger ile
Kontak nesnesiyle beraber kullanilarak ¢ikisi mantiksal olarak degistirir.

« Kontak Senaryo: Bu nesneden yollanan 1 bytelik senaryo numarasina gore; kanalin ilgili parametresinde
bulunan duruma kontagdi gecirir.



4.2 Perde/Panjur

Perde veya panjurlar 2 kontak lizerinden kontrol edilirler. Dikkat edilmesi gereken konu herhangi bir
konumda

sadece bir cikisin aktif edilmesine izin verilmesidir. Cihaz bu islemi programsal olarak yerine getirir. Perdeler
iki kontak harcadigindan iist siradaki tek numarali kontaklar perdeyi acis yoniinde, alt siradaki cift sirali
kontaklar da perdeyi kapanis yoniinde baglanmalidir. Cihaz lizerindeki LED durum gdstergelerinin licgen
seklinde olmasinin nedeni de perde yonlerinin anlasilabilir olmasi icindir. Perde/Panjur parametreleri
asagidaki gibidir:

= Genel Seyahat Sdresi 60 L sn
Genel Kanat Ayan O Pasif Alctif
Kanal Konfigirasyonu Rizgar Alarrm Kenumu Reaksiyon Yok =
= Kanal-1_.2 Merkezi Perde/Panjur Girigiyle Kontrol O Pasif Aktif
Senaryolar O Pasif Aletif

Perde/Panjur Parametreleri

4.2.1 Seyahat Siiresi

Perde veya panjurun kapall konumdan tam ac¢ik konuma ulasmasi icin gereken sirenin saniye cinsinden girildigi
alandir. 1-6500 saniye arasinda secilebilir olup varsayilan deger 60 saniye olarak belirlemistir. Bu bilgi iki amag icin
kullanilir: Birincisi, perde konumunu yuzde cinsinden talep ve takip etmek icin (%0: tam agik, %100: tam kapali);
ikincisi ise ¢ikis kontaklarinin bu stirenin sonunda (+%10 ilave zaman) pasif hale gelerek enerji yalitimi saglamaktir.

4.2.2 Kanat Ayan
Kanatlari ayarlanabilen jaluziler icin kullanilir. Bu tlr cihazlar perde boyunun yani sira kanat ayarlamasi da yapabilirler.

Kanat ayari “Aktif” secildiginde ilave olarak “Kanat Adim Siiresi” secenegi gelir. Bu secenekte acilan listeden kanat ayar
adiminin siiresi belirlenir. Cihaz, kanat ayari yapilabilmesi icin Stop/Step nesnesinden belirlenen siire kadar aktif olur.

4.2.2.1 Kanat Adim Siiresi

Bu secenekte acilan listeden kanat ayar adiminin siresi belirlenir. Cihaz, kanat ayari yapilabilmesi icin Stop/Step
nesnesinden belirlenen sire kadar aktif olur.



4.2.3 Merkezi Perde/Panjur Girisiyle Kontrol

Perde fonksiyonunun, 4 ve 5 numarali iletisim objeleri ile de hareket yapmasi i¢in sunulan bir secenektir. istenirse

“Aktif” secilmesi gerekir.

4.2.4 Senaryolar

Perde/panjurun, 1 byte Senaryo komutlarina gore alacagi konumlari belirlemek icin kullanilir. Senaryolar secenegi
"Evet" secildiginde orta sekmede Perde/Panjur Parametrelerinin altinda "Senaryolar" isimli sekme olusur. Bu sekmeye

girdiginizde asagidaki ekranla karsilasirsiniz:

Kullanim Kilavuzu | OPT-CAx-211

— Genel Senaryo Numaras: 1 Senaryo 1
Censl Senaryo Konumu 1 Reaksiyon Yok
e Senaryo Numaras: 2 Senaryo 1

- FKanazl-1._.2 Senaryo Konumu 2 Reaksiyon Yok

= Perde/Panjur Parametreleri Senaryo Numarasi 3 Senaryo 1
Senaryolar Senaryo Konumu 3 Reaksiyon Yok

T sben Senaryo Numaras 4 Senaryo 1
Senaryo Konumu 4 Reaksiyon Yok

Senaryo Numaras: 5 Senaryo 1
Senaryo Konumu 3 Reaksiyon Yok

Her perde modiili icin 5 adete kadar senaryoda islem gormesi imkani verilmistir. Senaryo numarasi kisminda “Perde/
Panjur Senaryo” iletisim nesnesinden gelecek bilgi secilir, “Senaryo Konumu” kisminda ise bu senaryoda kontagin
alacagi konum belirlenir. Ornegin 2 numarali senaryoda perdenin asadi inmesi isteniyorsa Senaryo Numarasi x:

Senaryo 2, Senaryo Konumu x: Asagi segilir.
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Ornek bir Perde/Panjur fonksiyonunun iletisim objeleri asagidaki gibidir:

Ortak Nesne: .
Nesne Islevi Uzunluk / Veri Tirii C R W [T
Kanal Numarasi
10:Kanal-1..2
30:Kanal-3...4
50:Kanal-5...6
70:Kanal-7...8
90:Kanal-9...10
110:Kanal-11...12
C - W -

130:Kanal-13... 14 Perde/Panjur Hareket 1 bit / up/down
150:Kanal-15...16
170:Kanal-17...18
190:Kanal-19...20
210:Kanal -21 ... 22
230:Kanal-23...24
11:Kanal-1..2
31:Kanal-3...4
51:Kanal-5...6

E‘ 71:Kanal-7...8
E 91:Kanal-9...10
-
§ 111 :Kanal-11.... 12 Perde/Panjur Dur/Adim 1 bit / step C - W -
D 131:Kanal-13... 14
151:Kanal-15... 16
171:Kanal-17...18
191:Kanal-19... 20
211 :Kanal - 21 ... 22
231:Kanal-23...24
12:Kanal-1..2
32:Kanal-3...4
52:Kanal-5...6
72:Kanal-7...8
92:Kanal-9...10
112:Kanal-11...12
Perde/Panjur Senaryo 1 byte / scene number C - W | -

132:Kanal-13... 14
152:Kanal-15...16
172:Kanal-17...18
192:Kanal-19...20
212 :Kanal -21...22
232:Kanal-23...24




Kullanim Kilavuzu | OPT-CAx-211

Perde/ Panjur

Ortak Nesne:
Kanal Numarasi

Nesne islevi

Uzunluk / Veri Turi

13:Kanal-1..
33:Kanal-3...
53:Kanal-5...6
73:Kanal-7...8

114:
134:
154:
174:
194 :
214:
234:

54:Kanal-5...6
74:Kanal-7...8
94:Kanal-9 ...
Kanal-11 ...
Kanal-13 ...
Kanal - 15 ...
Kanal-17 ...
Kanal-19 ...
Kanal - 21 ...
Kanal - 23 ...

12
14
16
18
20
22
24

Perde/Panjur Konuma Hare-
ket Bilgisi

93:Kanal-9...10

113:Kanal-11...12 Perde/Panjur Konuma 1 byte / percentage
133:Kanal-13... 14 Hareket (0..100%)
153:Kanal-15...16

173:Kanal-17...18

193:Kanal-19...20

213:Kanal -21... 22

233:Kanal-23...24

14:Kanal-1..2

34:Kanal-3...4

1 byte / percentage
(0..100%)

Hareket: 1-bitlik hareket objesidir. On komutu kapatma yoniinde, Off komut ise agma yoniinde komut gonderir.
Dur/Adim: Hareket halindeki bir perde motorunu durdurmak icin bu nesneden 1 veya 0 komutunun gelmesi
beklenir. Ayrica kanat ayarli perdelerde kanat ayari icin bu nesneye gelen komut islenir. Gelen On komutu kanadi

karatma yonlinde, Off komutu ise aydinlatma yoniinde ayarlar.

Perde/Panjur Senaryo: 1-byte Scene bilgisinin alindigi objedir. Senaryolara iliskin hareketler parametreler
kisminda anlatilmistir.
Konuma Hareket: Baglanacak 1-byte komut ile perdenin istenen konuma kadar hareket ettirilmesi mimkindr.

%7100 tamamen kapali anlamina gelmektedir.

Konum Bilgisi: Perdenin hesaplanan mevcut konumunun bildirildigi iletisim objesidir. Perdenin mevcut konumu

hareket durdugu esnada paylasilir.
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4.3 3-Nokta Kontrollii Vana

Bu vana motorlari, akiskana yol vermek veya kapatmak icin farkli girislerden komut alirlar (perde/Panjur benzeri). Bu
vana motorlari iki kontak kullandigindan Ust siradaki tek numarali kontaklar vanayi agis yoniinde, alt siradaki ¢ift sirali
kontaklar da vanayi kapanis yoniinde baglanmalidir. 3 Nokta Vana Kontrolii parametreleri asagidaki gibidir:

= Genel Y&n Degistirme Beklemesi 250 ¥ ms
Genel Seyahat Sdresi 1 g
Vana Ismi Q' Isitma Vanasi Sogutma Vanasi

Kanal Konfigirasyonu

= Kanal-1.2

3 Mokta Kontrollii Vana Para...

4.3.1 Yon Degistirme Beklemesi

Vana motorunun acilis ve kapanis yoniinde alacagi komutlar arasinda verilecek beklemenin siiresinin ayarlandigi
alandir. 250 ila 1000 ms arasinda listeden secim yapilir. Vana motorunun diger yone harekete baslamadan once
mevcut hareketini tamamen sonlandirmasi icin eklenir.

4.3.2 Seyahat Siiresi

Vananin tam kapali konumdan tam agik konuma ulastigi siirenin girildigi alandir. 1-6500 saniye arasinda deger
belirlenebilir. Vana tiim ylizdelik degisimlerini bu siire (izerinden hesaplayarak yapar.

4.3.3 Vana ismi

Vananin bagli oldugu akiskanin sogutma mi1sima yoksa icin mi kullanilacaginin belirtildigi alandur. iletisim objesinin
ismini belirler.



iletisim objeleri asagidaki gibidir

Ortak Nesne: .
Nesne Islevi Uzunluk / Veri Tiirii C R w T
Kanal Numarasi
10:Kanal-1..2
30:Kanal-3...4
50:Kanal-5...6
70:Kanal-7...8
90:Kanal-9...10
110:Kanal-11...12 v Isitma Kontrol Dederi c W
ana Isitma Kontrol Degeri - -
130:Kanal - 13 ... 14 9 1 byte / percentage
Vana Sogutma Kontrol Degeri | (0..100%)
150:Kanal-15... 16
170:Kanal-17...18
190:Kanal-19... 20
= 210:Kanal-21 ... 22
©
; 230:Kanal-23...24
° 11:Kanal-1..2
t
o 31:Kanal-3...4
¥
(o] . _
£ 51:Kanal-5...6
3 71:Kanal-7...8
m 91:Kanal-9...10
111:Kanal-11...12 1 byte / percentage
Vana Durum Bilgisi C - - -
131:Kanal - 13 ... 14 9 (0.100%)
151:Kanal-15... 16
171:Kanal-17...18
191:Kanal-19... 20
211:Kanal-21...22
231:Kanal-23...24

« Vana Isitma Kontrol Degeri; Vana Sogutma Kontrol Degeri: Bu objeden verilen 1 bytelik deger ile vana

konuma yonlendirilir.
«  Vana Durum Bilgisi: Bu nesneden vananin hangi konumda oldugu 6grenilir.

P.S: Cihaz enerjilendiginde kapatma kontagini seyahat siresi kadar aktif ederek baslangic konumunun KAPALI

olmasina calisir. Ardindan gelecek Kontrol Degerine ulasmak icin ilgili yondeki cikisini aktive eder.
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4.4 Fan Coil 2-Kademeli

Fan coil cihazlari isitma sogutma sistemlerinde kullanilan, mekandaki iklimlendirmeyi icinden gecen kosullandiriimis
sividan temin eden mekanik cihazlardir. Cihazin icinde hava dolasimi icin bir motor bulunmaktadir. Bu motorun
degisik seviyelerde hizlari bulunur. Cogunlukla 3 hiz seviyesi icermekle birlikte 2 ila 5 arasinda degisir. Bu cihaz 2 veya
3 hizh fancoil Gnitelerinin hiz kontroli icin dogrudan destek vermektedir. Fan coil cihazlarinin icinden gecen sicak,
soguk su devrelerine gore 2 borulu veya 4 borulu olarak adlandirilirlar. Bu borularin da vanalarinin kontrol edilmesi
gerekmektedir. 230V ile calisan termal, selenoid veya 3-nokta kontrollii vana motorlarini cihazin misait herhangi bir
kanalina baglayabilirsiniz.

Fan Coil Sayfasi Acilis Parametreleri Asagidaki Gibidir.

— Genel Fan Basglangig Gecikmesi 0 T lsn
Fan Hizlanma Sdresi 0 T lsn
Genel
Fan Hiz Cikisi @' Her Agama Igin Bir Kanal Kademneli Kanal

Kanal Konfiglrasyonu

Fan Hiz1 Degigtirme Gecikmesi 0 * ms

= FKanal-1..2
Q) Otomatik=1, Manuel=0

Fan Otomatik Mod Girigi .
Manuel=1, Ctomatik=0

Fan Coil Parametreleri

Kontrol Girig Sayisi (O] 2

+ Kanal-3_4
Ctomatik Fan Hizi Degerleni

Fan - 1 Basglangig 25 .
Fan - 2 Baglangig 105 .
Histerezis 0 %

Q' DPT 5.100 (Fan Stage)

Fan Hizi Veri Tipi
DPT 5.001 (Percentage)

Baslangicta Fan Hiz Q) Otomatik Manuel
KMNX Hatti Kesildiginde Fan Hizi Konumu Koru =
Pencere Agildiginda Iglem Kenumu Koru bt

4.4.1 Fan Baslangi¢ Gecikmesi

Fan coil calismaya baslamadan dnce belirlenen gecikmedir. Kullanim amaci, genelde sicak/soguk suya yol verme ve
fan calismasi ayni anda baslar, ancak vananin acilip suyun cihaz icinde dolagimini tamamlamasi zaman alir. Bu zaman
zarfinda fan coil, kosullanmamis hava ifler ve bu da rahatsizlik verebilir. Bunu engellemek icin 0-255 saniye arasinda
belirlenecek bir siire eklenebilir.

4.4.2 Fan Hizlanma Siiresi

Fan motorlarii¢lerinde devir ayarlayan elektronik devreler barindirirlar. Bu devreler sayesinde motor, olagandan daha
yavas kademelerde calisabilmektedir. Ozellikle diisiik hizlarda motorun hedeflenen hiza ulasmasi vakit alabilmektedir.
Motorun hedeflenen devrine ulagmasina “Hizlanma”, bu en kisa stireye de “Hizlanma Siiresi” ad1 verilir. Motorun
herhangi bir hizda minimum kalma stiresini belirler. Bu slre yalnizca motorun ilk baglangici icin gecerlidir.



4.4.3 Fan Hiz Cikagi

iki tip asamali calisma bulunmaktadir. Birincisi ve yaygin olani her asama icin bir tek cikisin aktif edildigi, digerlerinin
acik kontak yapildigi modeldir. Yani disiik fan hizinda, birinci hiz ¢ikisi On, digerleri Off, orta fan hizinda ikinci hiz
cikisi On, digerleri Off, yiiksek fan hizinda ise Giclincl fan hizi On, digerleri Off seklindedir. Bir diger calisma modeli ise
kademeli ¢cikis modelidir. Bu modelde dustk fan hiziicin birinci hiz ¢ikisi On, digerleri Off, orta fan hizi icin bir ve ikinci
ve cikislar On, digeri Off, yiiksek fan hizi icin de her U¢ ¢ikisin da On oldugu modeldir. Bu modelde fan coil cihazinin
elektrik gereksinimlerine dikkat ediniz. Eger ayni faz Gizerinden besleniyorlar ise, kontaklarin beslemelerinin de ayni
faz Gizerinden olmasina dikkat ediniz. Varsayilan deger “Her Asama icin Bir Cikis"tir.

4.4.4 Fan Hizi1 Degistirme Gecikmesi

Fan kademeleri arasinda gecis yapilirken olasi elektriksel sorunlarin 6niine gecebilmek icin iki hiz arasinda birakilan
bekleme suresidir. 0, 250, 500 veya 5000ms arasinda segilebilir. Bu siire zarfinda fonksiyonun tim kontaklari
acik devre olup, ardindan yeni hiza gecerler.

4.4.5 Fan Otomatik Mod Girisi

Fan devrinin alinan isitma veya sogutma kontrol degerine gore otomatik olarak ayarlanmasini saglamak icin 1-bitlik
bir Oto/Manuel bilgisine ihtiyac duymaktadir. Bu 1-bitlik verinin anlaminin tarif edildigi alandir. Eger otomatik calisma
icin alinan bilgi “1”ise Otomatik=1, Manuel=0 secilir, aksi durumda digeri secilir.

4.4.6 Kontrol Girisi Sayisi

Termostatlar, 1sitma veya sogutma ihtiyacinin miktarina gore kontrol degerleri Uretirler. Uygulamanin tipine gore
bu kontrol degerleri bir objeden veya ayri iki objeden gelebilir. Eger kontrol giris sayisi 1 ise “Fan Coil Isitma/
Sogutma Kontrol Degeri” iletisim objesi lizerinden alinacak 0-255 arasi bilgi ile fan otomatik calisabilecektir. Isitma
ve Sogutma kontrol degerlerinin iki ayri obje lizerinden ele alindigi sistemlerde hangi girisin isleme alinacagina
karar vermek Uzere yeni bir tercih satiri eklenir: Kontrol Girisi Se¢cme: “Blyiik Deger” veya “Isitma/Sogutma Moduna
Gore”. Normal uygulamalarda isitma veya sogutma kontrol degerlerinden en fazla biri pozitif deger alir. Yani isitma
aktif iken sogutmanin degeri sifirdir (tersi de gecerli). Bu nedenle Biiylik Deger se¢mek aslinda ¢alisma modunun
da anlasilmasina izin verir. Diger tercih olan “Isitma/Sogutma Moduna Gore” seceneginde ise ilave bir iletisim objesi
eklenir“Isitma/Sogutma Mod Secim,". Cihaz otomatik fan hizi calismasina bu 1-bitlik DPT“1.100 cooling/heating” veri
tipindeki bilgi ile karar verir. Cihaz, eger bu bilgi 1=heating ise, Fan-Coil Isitma Kontrol Degerine gore, eger 0=cooling
ise Fan Coil Sogutma Kontrol Degerine gore karar verecektir.

4.4.7 Otomatik Fan Hiz Degerleri

Cihazin fan hizini otomatik kademelendirebilmesi icin kontrol degerinin esik degerlerine ihtiyac duyar. Gelen kontrol
degeri, bu alanda belirlene esiklere gore uygun hiza cevrilir. Normalde beklenen degerler 0 < Fan 1 < Fan 2 < 256
esikleri seklinde olmasidir. Eger degerler bu seklide belirlenmezse yazilim otomatik olarak siralayacaktir. Ancak
beklenen yontem bilgilerin sirali sekilde girilmesidir.

4.4.8 Histerezis

Fan Hizlarinin arasindaki gecislerde gereksiz degisimleri engellemek icin uygulanan tekniktir. Yukarida belirlenen
Otomatik Fan Hiz Degerlerine eklenerek, hizlar arasinda konumun korundugu bolgeler olusturma teknigine dayanir.
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4.4.9 Fan Hizi Veri Tipi

Fan hizlarinda veri tipi 1-byte olup iki formatta yayimlanabilir. Bunlarin ilki 0,1,2 seklinde siralanan DPT 5.100 veri
tipidir. istenen veya mevcut fan hizi bu rakamlarla gésterilirler. Diger veri tipi DPT 5.001'dir. Bu formatta veri 0-255
(veya 0-%100) arasinda gonderilir. Standart KNX fonksiyonlarina gore t¢ hizli fan hiz kontroli icin, fan hizi iletisim
objesinden gelen 1-byte veri degeri (1-50)%, (1-128)10, (1-80)16 arasindaki degerler icin birinci hizda, (51-100)% ,
(129-255)10, veya (81-FF)16 arasinda ise ikinci hizda islem yapar. Hiz durum bilgisi olarak (0,128,255)10 degerlerinden
gecerli olan yayinlanir.

4.4.10 Baslangic¢ta Fan Hizi

Cihaz calismaya basladiginda mevcut fan isleminin ne olacagi bu kisimda ayarlanir. E§ger “Otomatik” secili ise gelen
Isitma veya sogutma kontrol degerlerine gore otomatik olarak calismaya baslayacaktir. Eger “Manuel” secilirse
pozisyonu belirleyecek bir satir agihr:

- Genel Fan Baglangig Gecikmesi 0 T lsn
Fan Hizlanma Sdresi 0 > sn
Genel
Fan Hiz Cikagi @' Her Agama Igin Bir Kanal Kademeli Kanal

Kanal Konfiglrasyonu

Fan Him Degistirme Gecikmesi 0 ¥ ms
= Kamal-1._2
QO Ctomatik=1, Manuel=0

Fan Otomatik Mod Girigi )
Manuel=1, Otomatik=0

Fan Coil Parametreleri

Kontral Girig Sayisi (o] | 2
+ Kanal-3 .4
Ctomatik Fan Hizm Degerlen
Fan - 1 Baslangig 25 .
Fan - 2 Baslangig 105 .
Histerezis 0 : %

Q' DPT 5.100 {Fan Stage)

Fan Hiz Veri Tipi
DPT 5.001 (Percentage)

Baslangigta Fan Hiz Otomatik '@ Manuel
Fan Hiz Kenumu Koru -
KMX Hatt Kesildiginde Fan Hiz: Konumu Koru v
) KAPALI
Pencere Agildiginda Iglem 1
2

Bu listeden uygun olan deger belirlenir. “"Konumunu Koru” cihazin énce kalmis oldugu pozisyona devam etmesini,
digerleri ise belirtilen pozisyona ge¢cmesini isaret eder.

4.4.11 KNX Hatti Kesildiginde Fan Hizi

Cihaz KNX hatti kesilmesi esnasinda hattin daha sonra faaliyete baslayip yeni bilgi gelene kadar konumunun ne
olacaginin belirlendigi secenektir. Liste Ustteki gibidir.



4.4.12 Pencere Acildiginda islem

KNX hattindan “Fan Coil Pencere Acik”iletisim objesine gelebilecek 1-bitlik ON komutu ile cihaza pencere/kapi acildi
bilgisi iletilir. Bu bilgi cihaza fan hizini manuel olarak yeniden ayarlama imkani getirir. Pencere veya kapi agikken fanin
hizinin ayarlanmasi veya degistirilmemesi tercih edilebilir. Ayni iletisim objesine 1-bitlik OFF komutu génderildiginde

fan hizi 6nceki konumuna geri doner.

Kullanim Kilavuzu | OPT-CAx-211

Fan Coil 2 Kademeli

Ortak Nesne:

Kanal Numarasi

Nesne islevi

Uzunluk / Veri Turi

10:Kanal-1..2
50:Kanal-5...6
90:Kanal-9...10
130:Kanal-13... 14
170:Kanal-17...18
210:Kanal - 21 ... 22

Fan Coil Otomatik Mod A¢/Kapat
Fan Coil Manuel Mod A¢/Kapat

1 bit / boolean

11:Kanal-1..2
51:Kanal-5...6
91:Kanal-9...10
131:Kanal-13... 14
171:Kanal-17... 18
211 :Kanal -21...22

Fan Coil Isitma/Sogutma Kontrol
Degeri
Fan Coil Isitma Kontrol Degeri

1 byte / percentage
(0..100%)

12:Kanal-1..2
52:Kanal-5...6
92:Kanal-9...10
132:Kanal-13... 14
172:Kanal-17...18
212 :Kanal -21...22

Fan Coil Sogutma Kontrol Degeri

1 byte / percentage
(0..100%)

13:Kanal-1..2
53:Kanal-5...6
93:Kanal-9...10
133:Kanal-13... 14
173:Kanal-17...18
213 :Kanal - 21 ... 22

Fan Coil Isitma/Sogutma Mod
Se¢imi

1 bit / cooling/heating

14:Kanal-1..2
54:Kanal-5...6
94:Kanal-9...10
134:Kanal-13... 14
174 :Kanal-17 ... 18
214 :Kanal - 21 ... 22

Fan Coil Pencere Acik

1 bit / switch

15:Kanal-1..2
55:Kanal-5...6
95:Kanal-9...10
135:Kanal-13... 14
175:Kanal-17 ... 18
215:Kanal - 21 ... 22

Fan Coil Otomatik Mod Durumu

Fan Coil Manuel Mod Durumu

1 bit / boolean
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Ortak Nesne: .
Nesne Islevi Uzunluk / Veri Turii C|(R|W|T
Kanal Numarasi
16:Kanal-1..2
56:Kanal-5...6
96:Kanal-9...10
C R | - T

136:Kanal-13... 14 Fan Coil Acik/Kapali Durumu 1 bit / boolean
176 :Kanal-17... 18
216:Kanal - 21 ... 22
17 :Kanal-1..2
57:Kanal-5...6

97 :Kanal-9...10 Fan Coil Isitma/Sogutma Mod
an Coil Isitma/Sogutma Mo 1 bit/ cooling/heating | C | R | - T
= 137 :Kanal-13... 14 Durumu
E 177 :Kanal - 17 ... 18
°
S 217 :Kanal - 21 ... 22
2 18:Kanal-1...2
G]
\é' 58:Kanal-5...6 1 byte / percentage
b 98:Kanal-9... 10 (0..100%)
Fan Coil Hiz Ayarla C|-|W|-
138:Kanal-13... 14 1 byte / fan stage
178 :Kanal - 17 ... 18 (0.255)
218:Kanal - 21 ... 22
19:Kanal-1..2
59:Kanal-5...6 1 byte / percentage
99:Kanal-9...10 (0..100%)
Fan Coil Hiz Durumu C | R|- T
139:Kanal-13... 14 1 byte / fan stage
179:Kanal -17 ... 18 (0.255)

219:Kanal-21...22

« Fan Coil Otomatik Mod A¢/Kapat; Fan Coil Manuel Mod A¢/Kapat: Verilen 1 Bitlik deger ile cihazin otomatik
ya da manual moda gecirmek icin kullanilan objedir.

« Fan Coil Isitma/Sogutma Kontrol Degeri;Fan Coil Isitma Kontrol Degeri;Fan Coil Sogutma Kontrol Degeri:
Bu objeye gelen 1 bytelik deger ile cihazin hangi kademede calisacagi belirlenir.

« Fan Coil Isitma/Sogutma Mod Secimi: Bu obje ile xx1 ve xx2 objelerinden hangi dederin dinlenecegi karar
verilir. Cihaz modu Isitma ya da Sogutma olarak secilebilir.

»  Fan Coil Pencere Acik: Cihazin pencere acik durumunun tetiklenmesi icin kullanilan objedir.

» Fan Coil Otomatik Mod Durumu;Fan Coil Manuel Mod Durumu: Bu objeler cihazin hangi kontrol modunda
oldugdu bilgisini verir.

« Fan Coil Agik/Kapali Durumu: Cihazin calisip calismadigi bilgisini alindigi objedir.

« Fan Coil Isitma/Sogutma Mod Durumu: Cihazin hangi modda (Isitma/Sogutma) calistigini gdsteren nesnedir.

« Fan Coil Hiz Ayarla: Bu obje cihazi manual moda gecirip, manual moddan kademe kontroliine izin veren
objedir. 1 bytelik degerler verilir.

o Fan Coil Hiz Durumu: Cihazin hangi kademede calistigini gésteren geri bildirim objesidir



4.5 Fan Coil 3-Kademeli

Fan coil cihazlari isitma sogutma sistemlerinde kullanilan, mekandaki iklimlendirmeyi icinden gecen kosullandiriimisg
sividan temin eden mekanik cihazlardir. Cihazin icinde hava dolasimi icin bir motor bulunmaktadir. Bu motorun
degisik seviyelerde hizlari bulunur. Cogunlukla 3 hiz seviyesi icermekle birlikte 2 ila 5 arasinda degisir. Bu cihaz 2 veya
3 hizh fancoil Gnitelerinin hiz kontroll icin dogrudan destek vermektedir. Fan coil cihazlarinin icinden gecen sicak,
soguk su devrelerine gore 2 borulu veya 4 borulu olarak adlandirilirlar. Bu borularin da vanalarinin kontrol edilmesi
gerekmektedir. 230V ile ¢alisan termal, selenoid veya 3-nokta kontrollli vana motorlarini cihazin misait herhangi bir
kanalina baglayabilirsiniz.

Fan Coil Sayfasi Acilis Parametreleri Asagidaki Gibidir.

= Genel Fan Baglangig Gecikmesi a = | N
Fan Hizlanma Siresi 0 T lsn
Genel
Fan Hiz Cikigi © Her Asama Igin Bir Kanal Kademeli Kanal

Kanal Konfiglrasyenu

Fan Him Degistirme Gecikmesi 0 * ms

= Kanmal-1..3
O Otomatik=1, Manuel=0

Fan Otomatik Mod Girigi .
Manuel=1, Otomatik=0

Fan Coil Parametreleri

Kontral Girig Sayisi (o1 2
+ Kanal- 4
Ctomatik Fan Him Degerler
Fan - 1 Basglangig 25 .
Fan - 2 Baglangig 105 .
Fan - 3 Baglangig 180 .
Histerezis 0 %

©' DPT 5.100 {Fan Stage)

Fan Hizi Veri Tipi
DPT 5.001 {Percentage)

Baslangicta Fan Hiz Q' Otomatik Manuel
KMNX Hatti Kesildiginde Fan Hizi Konurmu Koru -
Pencere Aglldiginda iglem Konumu Koru =

4.5.1 Fan Baslangi¢ Gecikmesi

Fan coil calismaya baslamadan 6nce belirlenen gecikmedir. Kullanim amaci, genelde sicak/soguk suya yol verme ve
fan calismasi ayni anda baslar, ancak vananin acilip suyun cihaz icinde dolagimini tamamlamasi zaman alir. Bu zaman
zarfinda fan coil, kosullanmamis hava ufler ve bu da rahatsizlik verebilir. Bunu engellemek icin 0-255 saniye arasinda
belirlenecek bir siire eklenebilir.

4.5.2 Fan Hizlanma Siiresi

Fan motorlar iclerinde devir ayarlayan elektronik devreler barindirirlar. Bu devreler sayesinde motor, olagandan daha
yavas kademelerde calisabilmektedir. Ozellikle diisiik hizlarda motorun hedeflenen hiza ulasmasi vakit alabilmektedir.
Motorun hedeflenen devrine ulagsmasina “Hizlanma’, bu en kisa siireye de “Hizlanma Suresi” adi verilir. Motorun
herhangi bir hizda minimum kalma suresini belirler.



4.5.3 Fan Hiz Cikisi

iki tip asamali calisma bulunmaktadir. Birincisi ve yaygin olani her asama icin bir tek ¢ikisin aktif edildigi, digerlerinin
aclk kontak yapildigi modeldir. Yani disiik fan hizinda, birinci hiz ¢ikisi On, digerleri Off, orta fan hizinda ikinci hiz
cikist On, digerleri Off, yliksek fan hizinda ise ticincii fan hizi On, digerleri Off seklindedir. Bir diger calisma modeli ise
kademeli cikis modelidir. Bu modelde disiik fan hizi icin birinci hiz ¢cikisi On, digerleri Off, orta fan hizi icin bir ve ikinci
ve cikiglar On, digeri Off, yliksek fan hizi icin de her (¢ ¢ikisin da On oldugu modeldir. Bu modelde fan coil cihazinin
elektrik gereksinimlerine dikkat ediniz. Eger ayni faz lizerinden besleniyorlar ise, kontaklarin beslemelerinin de ayni
faz lizerinden olmasina dikkat ediniz. Varsayilan deger “Her Asama icin Bir Cikis"tir.

4.5.4 Fan Hizi1 Degistirme Gecikmesi

Fan kademeleri arasinda gecis yapilirken olasi elektriksel sorunlarin 6niine gecebilmek icin iki hiz arasinda birakilan
bosluga verilen isimdir. 0 ile 1000ms arasinda 250ms araliklarla secilebilir. Bu siire zarfinda fonksiyonun tim kontaklari
acik devre olup, ardindan yeni hiza gegerler.

4.5.5 Fan Otomatik Mod Girisi

Fan devrinin alinan isitma veya sogutma kontrol degerine gore otomatik olarak ayarlanmasini saglamak icin 1-bitlik
bir Oto/Manuel bilgisine ihtiyac duymaktadir. Bu 1-bitlik verinin anlaminin tarif edildigi alandir. E§er otomatik ¢alisma
icin alinan bilgi “1”ise Otomatik=1, Manuel=0 secilir, aksi durumda digeri secilir.

4.5.6 Kontrol Girisi Sayisi

Termostatlar, 1sitma veya sogutma ihtiyacinin miktarina gore kontrol degerleri Uretirler. Uygulamanin tipine
gore bu kontrol degerleri bir objeden veya ayri iki objeden gelebilir. Eger kontrol giris sayisi 1 ise “Fan Coil Isitma/
Sogutma Kontrol Degeri” iletisim objesi tizerinden alinacak 0-255 arasi bilgi ile fan otomatik calisabilecektir. Isitma
ve Sogutma kontrol degerlerinin iki ayr obje Uzerinden ele alindigi sistemlerde hangi girisin isleme alinacagina
karar vermek lizere yeni bir tercih satiri eklenir: Kontrol Girisi Se¢me: “Bliylik Deger” veya “Isitma/Sogutma Moduna
Gore". Normal uygulamalarda i1sitma veya sogutma kontrol degerlerinden en fazla biri pozitif deger alr. Yani isitma
aktif iken sogutmanin degeri sifirdir (tersi de gecerli). Bu nedenle Biiylik Deger se¢gmek aslinda ¢alisma modunun
da anlasilmasina izin verir. Diger tercih olan “Isitma/Sogutma Moduna Gore” seceneginde ise ilave bir iletisim objesi
eklenir “Isitma/Sogutma Mod Sec¢im," Cihaz otomatik fan hizi calismasina bu 1-bitlik DPT “1.100 cooling/heating” veri
tipindeki bilgi ile karar verir. Cihaz, eger bu bilgi 1=heating ise, Fan-Coil Isitma Kontrol Degerine gore, eger 0=cooling
ise Fan Coil Sogutma Kontrol Degerine gore karar verecektir.

4.5.7 Otomatik Fan Hiz Degerleri

Cihazin fan hizini otomatik kademelendirebilmesi icin kontrol degerinin esik degerlerine ihtiyac duyar. Gelen kontrol
degeri, bu alanda belirlene esiklere gore uygun hiza cevrilir. Normalde beklenen degerler 0 < Fan 1 < Fan 2 < Fan 3
< 256 esikleri seklinde olmasidir. Eger degerler bu seklide belirlenmezse yazilim otomatik olarak siralayacaktir. Ancak
beklenen yontem bilgilerin sirali sekilde girilmesidir.

4.5.8 Histerezis

Fan Hizlarinin arasindaki gecislerde gereksiz degisimleri engellemek icin uygulanan tekniktir. Yukarida belirlenen
Otomatik Fan Hiz Degerlerine eklenerek, hizlar arasinda konumun korundugu bélgeler olusturma teknigine dayanir.



4.5.9 Fan Hiz1 Veri Tipi

Fan hizlarinda veri tipi 1-byte olup iki formatta yayimlanabilir. Bunlarin ilki 0,1,2,3 seklinde siralanan DPT 5.100 veri
tipidir. istenen veya mevcut fan hizi bu rakamlarla gésterilirler. Diger veri tipi DPT 5.001dir. Bu formatta veri 0-255
(veya 0-%100) arasinda gonderilir. Standart KNX fonksiyonlarina gore ¢ hizl fan hiz kontroli icin, fan hizi iletisim
objesinden gelen 1-byte veri degeri (1-33)%, (1-85)10, (1-55)16 arasindaki degerler icin birinci hizda, (34-66)% , (86-
170)10, veya (56-AA)16 arasinda ise ikinci hizda, (67-100)%, (171-255)10 veya (AB-FF)16 arasinda ise lclincl hizda
islem yapar. Hiz durum bilgisi olarak (0,85,170,255)10 degerlerinden gecerli olan yayinlanir.

4.5.10 Baslangicta Fan Hizi

Cihaz calismaya basladiginda mevcut fan isleminin ne olacagi bu kisimda ayarlanir. Eger “Otomatik” secili ise gelen
Isitma veya sogutma kontrol degerlerine gore otomatik olarak calismaya baslayacaktir. Eger “Manuel” secilirse
pozisyonu belirleyecek bir satir acilir:

= Genel Fan Baslangig Gecikmesi 0 + |sn
Fan Hizlanma Sdresi 0 S |sn
Genel
Sl ] Fan Hiz Cikigi Q' Her Asama Igin Bir Kanal Kademeli Kanal
Fan Hizm Dedigtirme Gecikmesi 0 > ms

= Kanal-1.3
Q' Otomatik=1, Manuel=0

Fan Otomatik Mod Girigi .
Manuel=1, Otomatik=0

Fan Coil Parametreleri

Kontral Girig Sayisi Q1 2
+ Kanal-4
Ctomatik Fan Him Degerler
Fan - 1 Baglangig 25 -
Fan - 2 Baglangig 105 .
Fan - 3 Baglangig 180 -
Histerezis 0 Sl

Q' DPT 5.100 (Fan Stage)

Fan Hizi Veri Tipi
DPT 5.001 {Percentage)

Baslangigta Fan Hiz Otomatik 'O Manuel
Fan Hz Kenumu Koru =
KMNX Hatti Kesildiginde Fan Hizi Konumu Koru v
. KAPAL
Pencere Agildiginda Iglem 1
2
3

Bu listeden uygun olan deger belirlenir. “"Konumunu Koru” cihazin 6nce kalmis oldugu pozisyona devam etmesini,

digerleri ise belirtilen pozisyona gecmesini isaret eder.

4.5.11 KNX Hatti Kesildiginde Fan Hizi

Cihaz KNX hatti kesilmesi esnasinda hattin daha sonra faaliyete baslayip yeni bilgi gelene kadar konumunun ne
olacaginin belirlendigi secenektir. Liste Ustteki gibidir.



4.5.12 Pencere Acildiginda islem

KNX hattindan “Fan Coil Pencere Acik” iletisim objesine gelebilecek 1-bitlik ON komutu ile cihaza pencere/kapi acildi
bilgisi iletilir. Bu bilgi cihaza fan hizint manuel olarak yeniden ayarlama imkani getirir. Pencere veya kapi agikken fanin
hizinin ayarlanmasi veya degistirilmemesi tercih edilebilir. Ayni iletisim objesine 1-bitlik OFF komutu génderildiginde
fan hizi 6nceki konumuna geri doner.

Ortak Nesne: .
Nesne Islevi Uzunluk / Veri Turi C R | W | T
Kanal Numarasi
10:Kanal-1..3
50:Kanal-5...7
90:Kanal-9... 11
Fan Coil Otomatik Mod A¢/Kapat ) C - W | -
130:Kanal-13... 15 ) 1 bit / boolean
Fan Coil Manuel Mod A¢/Kapat
170:Kanal-17... 19
210:Kanal-21...23
11:Kanal-1..3
51:Kanal-5...7
Fan Coil Isitma/Sogutma Kontrol
91:Kanal-9... 11 Degeri 9 1 byte / percentage C ) wl -
131:Kanal-13... 15 (0..100%)
ana Fan Coil Isitma Kontrol Degeri
171:Kanal-17...19
211:Kanal-21...23
11:Kanal-1..3
51:Kanal-5...7
91:Kanal-9... 11 1 byte / percentage
Fan Coil Sogutma Kontrol Degeri C - W -
131:Kanal-13... 15 J 9 (0..100%)
171:Kanal-17...19
E 211:Kanal-21...23
-§ 13:Kanal-1..3
P 53:Kanal-5...7
G 93:Kanal-9... 11 Fan Coil Isitma/Sogutma Mod
= an. c.>| sitma/Sogutma Mo 1 bit / cooling/heating C - W | -
= 133:Kanal-13... 15 Secimi
[T
173:Kanal-17...19
213:Kanal-21...23
14:Kanal-1..3
54:Kanal-5...7
94:Kanal-9... 11
Fan Coil Pencere Acik 1 bit / switch C - W | -
134:Kanal-13... 15
174 :Kanal-17...19
214 :Kanal-21...23
15:Kanal-1..3
55:Kanal-5...7
95:Kanal-9... 11 Fan Coil Otomatik Mod Durumu .
1 bit / boolean C R - T
135:Kanal-13... 15 Fan Coil Manuel Mod Durumu
175:Kanal-17...19
215:Kanal-21...23




Kullanim Kilavuzu | OPT-CAx-211

Fan Coil 3 Kademeli

Ortak Nesne:
Kanal Numarasi

Nesne islevi

Uzunluk / Veri Turi

16:Kanal-1..3
56:Kanal-5...7
96 :Kanal-9... 11
136:Kanal-13...15

Fan Coil Agik/Kapali Durumu

1 bit / boolean

176 :Kanal-17... 19
216:Kanal-21...23

17 :Kanal-1..3
57 :Kanal-5...7

97:Kanal-9... 11 Fan Coil Isitma/Sogutma Mod

1 bit / cooling/heating C R - T
137 :Kanal-13 ... 15 Durumu
177 :Kanal-17... 19
217 :Kanal-21 ... 23
18:Kanal-1..3
58:Kanal-5...7
98:Kanal-9... 11 1 byte / percentage
Fan Coil Hiz Ayarla (0..100%) C - w | -
138:Kanal-13... 15
1 byte / fan stage (0..255)
178:Kanal-17...19
218:Kanal-21...23
19:Kanal-1..3
59:Kanal-5...7
99:Kanal-9... 11 1 byte / percentage
Fan Coil Hiz Durumu (0..100%) c |R |- T

139:Kanal-13... 15
179:Kanal-17...19
219:Kanal-21...23

1 byte / fan stage (0..255)

Fan Coil Otomatik Mod A¢/Kapat; Fan Coil Manuel Mod A¢/Kapat: Verilen 1 Bitlik deger ile cihazin otomatik
ya da manual moda gecirmek icin kullanilan objedir.

Fan Coil Isitma/Sogutma Kontrol Degeri;Fan Coil Isitma Kontrol Degeri;Fan Coil Sogutma Kontrol Degeri:

Bu objeye gelen 1 bytelik deger ile cihazin hangi kademede calisacagi belirlenir.

Fan Coil Isitma/Sogutma Mod Secimi: Bu obje ile xx1 ve xx2 objelerinden hangi degerin dinlenecegi karar
verilir. Cihaz modu Isitma ya da Sogutma olarak secilebilir.

Fan Coil Pencere Acik: Cihazin pencere agik durumunun tetiklenmesi icin kullanilan objedir.

Fan Coil Otomatik Mod Durumu;Fan Coil Manuel Mod Durumu: Bu objeler cihazin hangi kontrol modunda
oldugu bilgisini verir.

Fan Coil Agik/Kapali Durumu: Cihazin ¢alisip ¢alismadidi bilgisini alindigi objedir.

Fan Coil Isitma/Sogutma Mod Durumu: Cihazin hangi modda (Isitma/Sogutma) calistigini gosteren nesnedir.
Fan Coil Hiz Ayarla: Bu obje cihazi manual moda gecirip, manual moddan kademe kontroliine izin veren
objedir. 1 bytelik degerler verilir.

Fan Coil Hiz Durumu: Cihazin hangi kademede calistigini gosteren geri bildirim objesidir
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